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Bottoniera
d ispezione
In fossa

Scheda CAN infossa
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CAN
Scheda CA10 Scheda CAID Scheda CA10
Eredé Sree Sree
AN Scheda UB6
CAN Rilevamento incendio
= = (Piani sinistrati)
e Max32 piani
Filare
-— e —
Scheda G\ Scheda O

Operatoretrifse A QOperstoretrifs=e B

CAN y
7
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Collegamento  Memory

PC o multiplex
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USB1 = Porta per aggiomamento

card USB2 = Porta per periferiche
ETHERNET SDCARD USB1

usez2

Output programmabile 2 SL2
Output programmabile 1 SL1

oo
o0

24V +2av
| ROA Comando apertura A

Comando ventilazione VENT|| @ e [[ROB ComandoaperturaB
Comando pattino retrattile CAM|| © @ ||RFA Comando chiusura A
+24v 24V||[ oo ||RFB Comando chiusura B
c15p
c2p =
» 3| auxs W

CNR = Input ispezione quadro
gl ALK

C4P =6 Input
Ingressi programmabili
Comune =0V

C6P = CANO Inverter ¢
C7P =CANO Cabina

C14P = CAN1 scheda comando valvole {
e schede manovre opzionali ||
C13P =CAN1 Schededipiano

c11p
Alimentazione
Scheda

=24V 27640 pyq = fusibile scheda
ey FU2=fusibile frecce

CRD = Input discesaispezione quadro p— K }qu (5P =60utput |0,
CRM = Input salita ispezione quadro % " 4 auxy Uscite BPD&
-

& A2 programmabili

By
[
%: COP = Pulsantidiscesa ai piani
0P03 C8P = Pulsanti salita ai piani
D2 Questi due connettoni
yedaly Possono essere utilizzati
BIDO . i
sia come input
BME programmabili sia come
RPM7 output programmabili,
BPMS ‘
gt dipendedalla
BPAs configurazione
BPMA
BpM2
EPMI
oPMy f[f e

c3p
. SAF =Segnale comando display
, GONG =Comando gongdipiano
FLM = Comando frecce salita ai piani
FLD = Comando frecce discesa ai piani
POM =Input chiave AT

S cizp
C11P = Catena sicurezze SEC!  CHaINF SECURITF / SARFTY CHAN Comando luci vano
SEC1 = Contatti catena sicurezze statica - sc(;:]mw
SEC2 = Preliminari porte di piano c18p
SEC3 = Serrature porte dipiano it secs| . CCO =Input programmabile

SEC4 = Serrature porte dicabina seca KM 1 =Comando contattori
=R sal | Vesrouillage CKM1 =Input fine catena sict.’lrezze
ouT (comune comando contattori)

Porte cading [
“:“i:] Cardoor .

P
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§3 = OQutput programmablie 3
54 = Qutput programmablie 4

24 = 424V
x1 \
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tj (I (1) [aaa)

H -]
[ - -
X3 X4 =Relé 1 X5 =Rel& 2 X6
55 = Qutput programmablie 5 K1C=Comune  K2C=Comune K30 = Contatto N.O. Relé 3

K1F=N.C. K2F=N.C. K40 = Contatto N.O. Relé 4
K10= N.O. K20= N.O. COM = Comune contattirelé 3 e4

/ / / E1 = Input pmgrarnmabun

56 = Qutput programmablle &
24 = 424V

§1= Output progr 1

= Input p
" “ i B = Input pro;rammablie 3

§2 = OQutput programmablle 2 Uu_g u._g ao§ Nm S
U =24 i e L 222 ZoSuiLe E3A= Input programmablie 3A
f nisis| [efni=] ® a;l unmnﬂ J REF =0V
. e X X6A=Rel&s
— | K20=NO.
L2 -+ LED verde CAN < K50 K2C = Comune
w57 Acceso = CAN OK L8 ) ksc
Capshra sEcalito Lampegglante = Ricerca o start-up CAN X -
Spento = CAN assente o fuorl servizio REF = OV
poslzione cablna .~ E4 = Input programmablle 4
~ L1 -LEDrossoCAN (OO0 E4A = Input programmablie 4A
- Acceso = CAN assente ofuorl servizio A 24V = 24V
Lampegglante = Rlcerca o start-up CAN
X16 x15 Spento = CAN OK X8
Comunicazione | Comunicazione ,— REF =0V
CAN display +xy CAN cabina E5 = Input programmablie 5
cablna ; LED verde presenza allmentazione
2 ] — Acceso = ok X9
== Spento = allmentazione assente REF =0V
= Input programmablle 6
: %14 x13 w2 ) jﬂl X0 E7 = input programmablie 7
Is a n s 'nJ’J_J’ s ““le = Input programmablle 8
g neps| penenang|
O 2= : Z g ZE X10
/ . REF =0V
/ / £9 = Input programmablle 9
switch X13 X13 X12 %11 E10 = Input programmablie 10
p e REF =0V REF =0V REF =0V REF =0V E11 = Input programmablie 11
Indirizzo CAN 24V =424V 24V =424V E15 = Input programmablle 15 E12 = Input programmablle 12
E16 = Input programmablle 16 E13 = Input programmablie 13
E17 = Input programmablle 17 E14 = Input programmablie 14
( (378 9 (@176 9
(90 E 8#
= (&& ( # ., o
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12 3456 NodoCAN Localizzazione
on
of l l l ‘|, ‘|, “, 30 Scheda tetto cabina CANDO
en 22 Scheda tetto cabina
off ‘ \|f ‘l' \|' \lf \‘f .l [Accesso B o Opzioni] SFNG
on
" i T ‘Ir ‘L ‘lr “, 32 Scheda opzioni quadro CANO
0
A4l ] 2 iani
oF ‘ | YYVYY 33 2% Scheda opzioni quadro CANO
o S
ot YV Y Y Y ‘ 96 Scheda fossa CAN1
on
off T T T T T T Riservato
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1 2 3 4 6
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1 2 3 4 5 6

ON 2B
GO L

Cabina
1. 2 3 & 5 & |

~[e—2
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mmmmmm ) ; IIIII

1. 2 3 4 5 6 2 3 4 5 6 |
5 # ’ moy _n 3 =, + F »
Piano Piano lato A Piano lato B
Piano 3 Pulsante discesa 3B = Scheda piano 5/ Input C02
Piano 2 | Pulsante discesa 2A = Scheda piano 3 / Input C02 | Pulsante discesa 2B = Scheda piano 4 / Input C02
Piano 1 | Pulsante discesa 1A = Scheda piano 2 / Input C02
Piano 0 | Pulsante salita OA = Scheda piano 0 / Input C02 Pulsante salita 0B = Scheda piano 1 / Input C02
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Inverter S0320
SW1=0N

Scheda

Scheda
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23

(Sgclr-]reodua(_'h Inverter Fuji Il tetto OpZiOﬁi SCheda

s cabina quadro jopzioni

J,qurg pR%r Inverter Fujil q uadro

NO switch Jumper

Idraulico JPZ

LT !!l! (S
] !!l! B
it !II! ___
= !!l! (—
I - 2 -

Sensore
lettura
posizione
cabina
LIMAX o
SoLIMAX

Presente

Assente
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Acesso alla pagina
precedente

Titolo del menu in corso
e acesso alla pagina
ausiliaria.
Premendo sul
titolo del menu in corso
si accede alla pagina

Acesso al menu
« Montaggio »
la numerazione indica

ausiliaria gli step di montaggio
gia eseguiti
Salvataggio Acesso alla pagina
parametri successiva
Acesso al menu
« Difetti »
e # ! $

£ : J Premendo sul

*3- S N ' ‘\ titolo del menu in corso

— ' si accede alla pagina
ausiliaria

Pulsante PASSWORD

Pulsante CANCELLA / ERASE fER =\ /)

utilizzato per la cancellazione L ) [\ Premendo questo pulsante

dei difetti attivi si accede al ment password

Pulsante SALVA / SAVE

utilizzato per il salvataggio

Pulsante SALVA / SAVE dei parametri.

utilizzato per il salvataggio ICONA ARANCIONE = Dati

dei parametri. da salvare,

ICONA BLU = Dati salvati Premere per salvare

i parametri modificati




@ $ " % $ 3
" >?5 >0
$ " # $ ##

Torna al menu
precedente

Nome di una funzione
[in questo caso: Sovraccarico],

seguito dalla sua programmazione ~ | (scheda tet

[Scheda = Scheda tetto cabina,
Morsetto = E15]

Nome di un parametro
[in questo caso:
tempo luce cabina],
seguito dal suo valore [20 secondi]

Visualizza la guida
disponibile sul
parametro o sul menu

MAST=CH

electrification for elevator

Premendo
sul titolo in alto,
si ritorna alla pagina
del menu in corso

Titolo del menu in corso e
acesso alla pagina ausiliaria.
Premendo sul titolo del
menu in corso si accede
alla pagina ausiliaria

Nome di un parametro
[in questo caso:
== Ritorno automatico],
O seguito dalla sua
programmazione [Si o NoJ.
Premendo sul simbolo
cerchio é possibile scegliere

Tra (O=NO e (¥)=5I

Titolo di un menu
[in questo caso Porta A]
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$ # 0

Pulsante SALVA / SAVE
utilizzato per il salvataggio
dei parametri.
ICONA ARANCIONE = Dati
da salvare.
Premere per salvare
i parametri modificati

~Nm\ as)
HIJL!EJL\A

Scegliere la scheda
sulla quale & collegato
il contatto
[in questo caso
Display cabina 1]

Display cabina 1

Scegliere il connettore
sul quale é collegato
il contatto
[in questo caso PCA]

% $ # 0
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Premere piu volte
questo pulsante per
aumentare il valore

min: 0, max: 999

Utilizzare la tastiera
per inserire il
valore desiderato

Premere piu volte
questo pulsante per
diminuire il valore

&

$ 3 ! >?5 A

Utilizzare la tasteira
per inserire il
valore desiderato
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Porte : Porta cabina A non collegata
17/07/2018 10:56 Aitivo

- Posizione 172016 mm
- Rilevato al piano 2

- Zona ZP+PAN

- Piano di partenza 2

- Piano di destinazione -
- Velocita 0 mm/s

| finecorsa apertura e chiusura della
porta cabina lato A non sono rilevati
dalla scheda. Operatore cabina lato
Anon collegato o cablato in modo
errato. Controllare il cablaggio dei
finecorsa
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Impostare il tempo di Impostare il tempo di
stazionamento a porte apernte. Dopo stazionamento a porte aperte. Dopo
l'apertura, in assenza di chiamate, l'apertura, in assenza di chiamate,
le porte rimangono aperte per il le porte rimangono aperte per il

tempo impostato tempo impostato
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Generico EN 81-20 = ascensoria norma EN 81-20.
Ammodernamento = ascensori esistenti da ristrutturare
Tutte le altre gamme = ascensori modello Sodimas

Tipo di lettore di posizione cabina
Sensore assoluto = Lettore standard

SoLIMAX = Lettore speciale [certificato SIL3]

# # " "
# 5 $ + , u
_ , I [ O u n #

"# @1X0vD< "

@1XovD< " 3UF " " 2&

Elettrico o
Idraulico

‘Sincrono = gearless a magneti permanenti
Asincrono con encoder

Asincrono senza encoder

Tutti gli altri motori = motori a modello Sodimas
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Permette di invertire

il senso di
rotazione del motore
Permette diregolare
la velocita di montaggio
Numero di piani
Numero di accessi
[102]

Elettrico o
Idraulico
Generico EN 81-20 = ascensori a norma EN 81-20.
Ammodernamento = ascensori esistenti da ristrutturare
Tipo di
centralina
idraulica

Tipo di lettore di posizione cabina
Sensore assoluto = Lettore standard
SoLIMAX = Lettore speciale [certificato SIL3]
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/N

&3 :C&6 4 &6 & A

Tipo di porte cabina:
Automatiche = Porte automatiche
Senza = Senza porte o porte Manuali

Permette di programmare
i dispositivi cabina:
Fotocellule

Bottoniere di cabina

Porte cabina

# # 4# 5 # , ™ #,# # #
# F #ep O "
F # 08 +
F # 6 F oy # 6 08 +
F # 6 O "

Dati di targa del motore

Tipo di porte di piano:
Senza

Manuali

Automatiche
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Entrare nel menu,
premere « Avvia tuning »
e seguire il tutorial

#HH & +
#
$"+
& ++  ,,))*,$
5 &
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Entrare nel menu,
premere
‘« Awia l'apprendimento »
e seguire il tutorial
&DC * ((8( EA
, & % & %" "
& %ll mon # ’! # mn ;Illl <
7 & 4+ #/ $ $"+
# + "# # ##
@ I(B g(l & %II mn ! mn & % n
# , & % & % " , "3
=, + #" & * # # 0p " ,u <
® #18 # F & ++
#" U ,& %2- # #1 & ++ w)) ¥, %
n & n " ' n l# 5 mn & 5 n & n
D% #u & w- # 4 8 > # &
& ++ Y ) ) * , $ n & n . I n ! # 5
" & 5 "& "
Entrare nel mena,
premere « Avvia tuning »

e seguire il tutorial
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"3 "o+ # L

# "3U ,2 # # " #3 % "3U=, + 2
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ok & # & H, :

& "3 # # o+ " -5 -# Y

"W U 52 & =, + = 5 = 5

®

Parametri per la regolazione di:
Motore, Freno, Traiettoria, Inverter

Parametri per la regolazione di: e Input/ output scheda QI Touch

Porte cabina, Display cabina,
Bottoniera ispezione cabina,
Bottoniera di cabina St e e
_ Dispositivi di vano o di piano,
Parametri per la regolazione di: [Esempio: Bottoniera ispezione fossa]
Dispositivi di piano tra cui

Porte di piano, Display di piano
Bottoniere di piano, Altitudine piani,
Opzioni bottoniere di piano

Parametri per la regolazione
Parametri per la regolazione delle opzioni del lettore di posizione cabina
ment dedicato per attivazione / disabilitazione
dei dispositivi a norma EN 81-20. '
[Esempio opzioni: Emergenza, Duplex o multplex,
Ripescaggio o preapertura porte ecc...] Parametri per la regolazione:
Lingua, Indirizzo IP,

WiFi, Data & Ora
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Visualizzazione, cancellazionee
informazioni sui difetti attivi e memorizzati.

Inoltre & presente il menul « Rimessa in servizio »

necessario per rimetterein esercizio I'ascensore

‘a seguito di un errore bloccante.

[Esempio: UCM - Movimento incontrollato cabina]

Statistiche ascensore:
conta corse,
cicli di apertura porte ecc...

Forzatura dei comandi

(esempio: Invio cabina).

Gestione dei back-up dei parametri e
ripristino dei parametri di fabbrica.
Visualizzazione dello stato della
‘comunicazione CAN delle schede

Permette di attivare la gestione delle
password. La modifica dei parametri
& autorizzata in base ai diritti
dell'utente connesso. E richiesto un
login per accedere alle pagine web

Identificazione ascensore:
Nome e indirizzo del luogo di
installazione dell'ascensore

Data ultima manutenzione
[Sesi desidera questa info
‘inserire manualmente]

Informazioni sugli stati degli

Input/ output delle schede e dei
dispositivi (esempio: Inverter).
Informazioni sulla velocit3, posizione,
direzione, altitudine della cabina e
molte altre informazioni.

Report input / output
schede

Test dispositivi ascensore:

Movimento incontrollato cabina,
Freno, ecc...

I test dei dispositivi a norma EN 81-20
sono identificati con il numero del
punto della norma

Informazioni
versioni firmware
scheda QI Touch
einverter
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Elenco dei difetti attivi:

Sono visualizzati solo i difetti attivi [in rosso].
Dopo aver risolto la causa del difetto,

non & pil visibile nella lista dei difetti attivi
ma @ visualizzato in nero nel mena

« Difetti memorizzati »

Permette di rimettere in servizio
I'ascensore dopo un difetto bloccante
[Esempio: Intervento in fossa].

Entrare nel menl e seguire le istruzioni
visualizzate sul display della scheda

Storico dei diffetti:

| difetti in nero si riferiscono ad

errori memorizzati e non pil attivi.

I difetti in rosso si riferiscono ad errori attivi,
quando il difetto viene risolto

l'errore diventa nero = difetto memorizzato
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RIMESSA IN SERVIZIO

- Selezionare il difetto da
resettare

- Premere la freccia a destra
per continuare

RIMESSA IN SERVIZIO
- Girare la chiave AT per
confermare

68

+ i m m
& ++ #/

UCM - Movimento incontrollato

AT

AUTORIZZAZIONE
AUTHORIZATION

MgTECH
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RIMESSA IN SERVIZIO

- Selezionare il difetto da
resettare

- Premere la freccia a destra
per continuare

RIMESSA IN SERVIZIO
- Operazione terminata
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Sicurezza SEC1
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Catena delle sicurezze: Sicurezza
SEC1 aperta all'arresto
30/08/2018 10:53:14 Attivo

- Posizione 172016 mm
- Rilevato al piano 1

- Zona ZP+PAN

- Piano di partenza 0

- Piano di destinazione 1
- Velocita 0 mm/s

Sicurezza SEC1 aperta all'arresto

30/08/2018 10:53:14

-#

+ 5 -& %

- Stato porta A Chiuse
- Stato porta B Chiuse
- Modalita Normale

- Direzione -

- Chaine 0000

- KMICCO/EN 100

- Pilot 11

Y
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Catena delle sicurezze: Sicurezza
SEC1 aperta all'arresto

30/08/2018 10:53:14 Attivo

- Posizione 172016 mm
- Rilevato al piano 1
- Zona ZP+PAN

- Piano di partenza 0
- Piano di destinazione --
- Velocita 0 mm/s

" Sicurezza SEC1

aperta allarresto X
=p +O0 # # & &
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- Stato porta A Chiuse
- Stato porta B Chiuse
- Modalita Normale

- Direzione - -}
- Chaine 0000

- KM/CCO/EN 100
- Pilot 11

- Sicurezza SEC1
aperta all'arresto X
! &
6 ! &
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! &
! &
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Catena delle sicurezze: Sicurezza
SEC1 aperta all'arresto
30/08/2018 10:53:14 Attivo

- Posizione 172016 mm
- Rilevato al piano 1

- Zona ZP+PAN

- Piano di partenza 0

- Piano di destinazione 1
- Velocita 0 mm/'s

( & ,% $ !
& #3 $ "

MgTECH

electrification for elevator

Catena sicurezze interrotta a cabina
ferma. Verificare: Stop fossa,
Tenditore, Limitatore, Paracadute,
Botola, Antideriva, Stop cabina.
Misurare la tensione traterra e i

morsetti della catena sicurezze,

la tensione deve essere 110/120Vac.
Se tensione assente o bassa

(es: 70Vac), é interrotta
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"3% """ o++ I#
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CF[ cm ckz2 | cr3 | cra |
[ - T -0

?y/ CF1 ?)—/ CF2

|
|
|
|
FRENO l
BRAKE |
|
| CONTATTO FRENO1 CONTATTO FRENO 2
| _ IstBRAKESWITCH 2nd BRAKESWITCH J
CONTATTI CONTROLLO FRENO
BRAKE CONTROL SWITCHES

@ #/ & ++U$ , $ 2. 1& ++

Difetto chiusura 1
ganascia freno X

@ F"

Difetto chiusura 1

ganascig<reno
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Difetto chiusura 1 ganasda freno
30/08/2018 10:53:14 X
"+ $ - -# + 5 -&
$
Comando: Difetto chiusura 1
ganascia freno )
30/08/2018 10:53:14 Attivo - Stato porta A Chiuse
- Stato porta B Chiuse
- Posizione 172016 mm - Modalita Normale
- Rilevato al piano 1 - Direzione -
- Zona ZP+PAN - Chaine 1111
- Piano di partenza 0 - KMICCO/EN 010
- Piano di destinazione 1 -Pilot 9

- Velocita 0 mm/s

%
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Una ganascia freno é rimasta aperta
a cabina ferma.

-Verificare il cablaggio dei contatti
controllo freno e la programmazione

Comando: Difetto chiusura 1
ganascia freno

AR Alvo in Regolazioni/Locale macchina/
- Posizione 172016 mm Trazione/Freno.

- Rilevato al piano 1 -Se necessario regolare i contatti
- Zona ZP+PAN

- Piano di péirenza 0 controllo freno

- Piano di destinazione - (Freno chiuso=contatti chiusi /
Nt s Freno aperto=contatti aperti)
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Ispezione quadro
03/09/2016 14:25:18

Ispezione cabina
03/09/2016 13:58:36

Interruzione alimentazione
07/08/2018 19:15:23

Difetto chiusura 1 ganasda freno
30/07/2018 09:00:00
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Difetto chiusura 1 ganasda freno
30/08/2018 10:53:14

Ispezione cabina
16/08/2018 13:58:36

Interruzione alimentazione
07/08/2018 19:15:23

E o

# o+
|

E o

(

#

Ispezione quadro
30/07/2018 09:00:00

# U (= 8"- &

Difetto chiusura 1 ganasda freno
30/08/2018 10:53:14

++

Comando: Difetto chiusura 1
ganascia freno

30/08/2018 10:53:14 Altivo

- Posizione 172016 mm
- Rilevato al piano 1

- Zona ZP+PAN

- Piano di partenza 0

- Piano di destinazione 1
- Velocita 0 mmi's

Ispezione cabina

16/08/2018 13:58:36

|

Interruzione alimentazione
07/08/2018 19:15:23

Ispezione quadro
30/07/2018 09:00:00

# &
& ++ $ &

30/08/2018

Difetto chiusura 1 ganasda freno
10:53:14

x
<

Ispezione cabina

16/08/2018 13:568:36

Interruzione alimentazione
07/08/2018 19:15:23

<

Ispezione quadro
30/07/2018 09:00:00

- Stato porta A Chiuse
- Stato porta B Chiuse
- Modalita Normale

- Direzione -

- Chaine 1111

- KM/CCO/EN 010

- Pilot 9

++

$ nn

weogy g

++

" $ nn

Difetto chiusura 1 ganasda freno
30/08/2018 10:53:14 X
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Display cabina

Bus Can

MAC\%TEC!H

electrification for elevator

Ascensore
b <
Generale
b <
Porte

X1 S1~82: 00

X2 S3~54: 00

X3 S5~56: 00

K1 ~K5: 00000

X6 E1 E2 E3 E3A: 0000
X7 E4E4A: 00

X8 E5: 0

X9 E6~E8: 000
X10E9~E11: 110
X11 E12~E14: 011
X12 E15~E17: 000
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# E w5 $"0
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X1 §1~S52: 00
X2 $3~S4: 00
X3 S5~S6: 00
K1 ~K5: 00000
X6 E1 E2 E3 E3A: 0000
X7 E4 E4A: 00
X8 E5: 0
X9 E6 ~ E8: 000
II* | X10E9 ~ E11: 110
X11 E12~E14: 011
X12 E15 ~E17: 000
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Genemle Display cabina

Porte
Bus Can

Bus CAN 0 Bus CAN 0
Signal (%) : (1NN 100 signal (%) : [NININNNIL....] 75
Nb ERR : 0 Nb ERR : 1

Bus CAN 1 Bus CAN 1
1T E ) ) S —— ]0 ST ) T — ]0
Nb ERR:0 Nb ERR: 0

‘Difetto comunicazione
inverter x
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Nessuno

¢ |

Impulso
> @-‘
Mantenuto

Contattori

Apertura porta A

Chiusura porta A
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CREA UN PUNTO DI RIPRISTINO

- Questo strumento crea un punto OPERAZIONE TERMINATA

di ripristino del software e dei CR_E}?‘ L_JN F_’UNTO DI RIPRISTINO - Un punto di ripristino & stato
parametri attuali - Ripristino in corso Creato

- Premere la freccia a destra per ||* * Ref. : 2018/11/16 — 11:02:33 "]

confinuare




GESTISCI PUNTI DI RIPRISTINO
- Selezionare |'operazione da
esegquire

- Premere la freccia a destra per
continuare

Non selezionato

b 4

Ripristina solamente parametri

Ripristina tutto

ESPORTA SULLA CHIAVE USB
- Inserire una chiave USB 2.0

2018/11/16 - 11:02:33

Esporta sulla chiave USB

ESPOATA SULLACHIAVE USB
- Insarie N3 chiave USS2 0 |

M&TECH

electrification for elevator

# &

GESTISCI PUNTI DI RIPRISTINO
- Selezionare |'operazione da
eseguire

- Premere la freccia a destra per
continuare

GESTISCI PUNTI DI RIPRISTIN
- Selezionare 'operazione da
eseguire

- Premere la frecda a destra per
continuare

ESPORTA SULLA CHIAVE USB
- Operazione in corso
- Non rimuovere la chiave USB




ESPORTA SULLACHIAVE USB
-E possibile rimuovere la chiave
use
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OPERAZIONE TERMINATA
- E possibile imuovere la chiave
UsB

#,™ ?B#

#,"#

& 786

5V #I "
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Strumenti cartelle compresse

1l $ "# LR}

vV " WO X - "

Home

Aggiungiad  Copia Incoll

Atcesso rapido

Appuniti

3 Accesso rapido

[ Desktop
@ Creative Cloud Files
Z@ OneDrive
& Maurizio Scapin
[ Questo PC
1 Raccolte
{5 A1_Config
f= A2 Work
ﬁ:;[ A3_Orders
fE A4_BSF
F;i] Documenti
=] Immagini salvate
=] Immagini
& Musica
(=] Rullino
B video
= TOSHIBA Mastech 1 (E)
1 elemento

Condividi

Visualizza

:{: Taglia

W Copia percorso

Ei Incolla collegaments

-

w

Estrai

X =]

&

™ » COMMESSA_CLIENTE

Sposta Copia  Elimina Rinomina
inv inv !
Organizza
Ultima modifica Nome

04/05/2018 0822 sodimas-gi-touch-maj.tar

1 elemento selezionato 18.3 MB

Nuova
cartella

Lil_-i-!j MNuovo elemento ~ [&z Apri ~ Ba Seleziona tutto
ﬂ Agcesso facilitato = | Modifica o Deseleziona tutto
Proprieta
- 4 Cronologia E"__j‘lnvem selezione
Nuovo Apri Seleziona
~ O Cerca in COMMESSA_CLIENTE 0O
Tipo Dimensione
tar Archive 18,902 KB

[E=
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@ # 3 U v " WO X

Strumenti cartelle compresse SIS R @ RIS 2

Home Condividi Visualizza Estrai
. e - < -
L‘I & Taglia « x @ @Nuovu elemento [z Apri EHSEIezwna tutto
=i Copia percorso f_'| Accesso facilitato = | Modificz 1 Deseleziona tutto
Copia Incolla - Sposta Copia  Elimina Rinomina  Nuova Proprieta
w Incollz collegamento in- in~ - cartella - 47 Cronalogia ﬁg\n\rertiselezione
Appunti Organiza Nuovo Apri Seleziona
T | » COMMESSA_CLIENTE v O Cerca in COMMESSA_CLIENTE 0
~
™ Ultima medifica Nome Tipo Dimensione
7 Accesso rapido B4/05/20081= = = = tar Archive 18,962 KB
Apri
B Desktop 7-Zip >
& Creative Cloud Files CRCSHA >
J@ OneDrive [ Edit with Notepad++
[ Questa PC Eﬂ Analizza con Windows Defender...
AN Q gl
4 Raccolte 1= Condivisione
- Apri con...
5 A7_Config pRSES
5 A2 Work Dare accesso a 2
5] A3 Orders Ripristina versioni precedenti
5] A4 BSF Invia a b
|T—§ Documenti Taglia
/=] Immagini salvate Copia
L Immagity Crez collegamento
b Musica Elirnina
=] Rulline Rinomina
E Videg Proprieta
s TOSHIBA Mastech 1 (E:) v
Telemento 71 elemento selezionato 18.3 MB

LIENT

File Modifica Visualizza Preferiti  Strumenti  Aiuto
=]
b = v o = X i
Aggiungi  Estrai Verifica  Copia Sposta  Elimina Proprieta
[? | C\Usershscapint Desktop\ COMMESSA_CLIENTE\sedimas-gi-touch-maj.tar\, ~
Nome Dimensione  Dimensione compressa  Ultima modifica
l SODIMAS 17955 858 18030592 2018-05-04 09:21
usr 1181378 1182720 2018-05-04 0%:21
&5 sodimas-qi-touch-maj.sh 479 512 2018-05-04 09:21
£ >
Oggetti selezionati: 1 17955 858 17955 858 2018-05-04 09:21
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L 2 &&

File Modifica Visualizza Preferiti  Strumenti  Aiuto
=2
B =m v wp = ¥ 0
Aggiungi  Estrai  Verifica  Copia Sposta  Elimina  Proprieta
l‘} | C\Users\scapin' Desktoph COMMESSA_CLIENTE\sadimas-qgi-touch-rmaj.tar\ SODIMASY w
Nome Dimensicne Dimensicne compressa  Ultima modifica
5] pp | 17023 558 17096704 2018-05-04 03:21
web 932 300 933 383 2018-05-04 0%21
£ >
Oggetti selezionati: 0

® # S $ %0

Apri Enter
Apri in 7-Zip File Manager Ctrl+PgDn
B C:\Users\scapin\[ii§ Aﬂ“lﬂw | ) - re glﬂ“&‘tu B SODIMASVAPPY,
File Modifica Vist Visualizza F3
| + — Apri con |'editor predefinito F4
Aggiungi  Estrai Rinomina F2
# [0 c\vsemisd  Copiain. FS  thajtar\SODIMAS\APP\ v
osta in... F6
Nome :r = e o Dimensione Dimensione compressa Ultima modifica  #
DCF iy = 9481310 9527296 2018-05-04 09:21
PRESET Dividi il file... 39745 46592 2018-05-04 09:21
ressources Unisci i file... 765612 TIT 728 2018-05-04 09:21
Versions 1504 4096 2018-05-04 0%:21
P4 4P| Affectjson Proprieta Alt+Enter 79554 79872 2018-05-04 09:20
A API_Menu.json Commento... Ctrl+Z 988 642 988672 2018-05-04 09:20
[ ] gatewayCAN CRC > 61153 61440 2018-05-04 09:21
[ ] IHMdistant 61567 61952 2018-05-04 09:21
|lej iorec;p ::ml Sore arele & 7191 7680 2018-05-04 09:21
[€] iorecapfull html Crea file Cri+N 66735 67072 2018-05-0409:21
Hmanifestjson Collegamento 1564 2048 2018-05-04 09:21
| ] multiplex Aftetriote Dota Stieare 31013 31232 2018-05-04 09:21
0] paramrecap.htmi | 225 22528 2018-05-04 09:21
2| paramrecapfull.html 459734 459776 2018-05-04 09:21
[ ] QiTouchGui 175630 176128 2018-05-04 09:21
PASDE122_conf_1.json 315783 315904 2018-05-04 09:20
PASDE122_conf 2json 315783 315904 2018-05-04 09:20
[ SDE122_Core 4052913 4052992 2018-05-04 09:20
% SDE122_guish 1101 1536 2018-05-04 09:21
&% CNE17Y msin ch g 202 AR 144 WIA_AS.NA NG IN i
< >
Oggetti selezionati: 1 225 22225 2018-05-04 09:21
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< [ parametri

O @

Parametri

Montaggio

Ascensore - [Elettrico]

Gamma : [Generico EN81-20]

Tipo motore : [Sincrono]

Sensore di posizione : [Sensore assoluto]
Inversione direzione : [Si]

Velocita ispezione in montaggio : 4.000 Hz
Numero piani : [2]

Numero accessi - [1]

Tipo di porta : [Automatiche]

Parametri motore

P01-Numero di poli - 20.000 Poli
F03-Velocita massima - 120.000 r/min
F04-Velocita nominale : 19.900 Hz
F05-Tensione nominale - 360 V
P02-Potenza nominale : 5.800 KW
P03-Corrente nominale : 21.900 A
P06-Corrente a vuoto - 0.000 A
F11-Corrente massima - 24.000 A
F44-Limite di corrente : 999 %
L01-Tipo di encoder : [Endat2 1]
L02-Impulsi encoder : 2048.000 PR

Cabina

Fotocellula

Fotocellula - CEA : [Scheda tetto cabina - X7-E4]
Contatto N.C. fotocellula A - [No]

#,"+ # #

= [ Parametri

O o

Pa rame Nuova finestra

Nuova finestra InPrivate
Montaggio o

Preferiti

Ascensore : [Elettrico]

Gamma - [Generico EN81-20]

Tipo motore - [Sincrono]

Sensore di posizione : [Sensore assoluto]
Inversione direzione : [Si] Leggi ad alta voce
Velocita ispezione in montaggio : 4.000 Hz
Numero piani : [2]

Numero accessi : [1]

Tipo di porta : [Automatiche]

Trova nella pagina

Stampa

Aggiungi questa pagina a Start

Parametri motore Strumenti di sviluppo

Apri con Internet Explorer
P01-Numero di poli : 20.000 Poli Invia feedback
F03-Velocita massima - 120.000 r/min

F04-Velocita nominale : 19.900 Hz T
F05-Tensione nominale : 360 V
P02-Potenza nominale : 5.800 KW
P03-Corrente nominale - 21 900 A Impostazioni
P06-Corrente a vuoto - 0.000 A
F11-Corrente massima : 24.000 A
F44-Limite di corrente : 999 %
L01-Tipo di encoder : [Endat2 1]
L02-Impulsi encoder : 2048.000 P/R

Novita e suggerimenti

Cabina

Fotocellula

Fotocellula - CEA : [Scheda tetto cabina - X7-E4]
Contatto N.C. fotocellula A : [No]

Q_
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Parametri - Stampa

|£:| KYOCETE \ficrosoft Print to PDF

Microsoft Print to PDF

PDFCreator

Adobe PDF Parametri
NPI03459F (HP LaserJet Professional M1212ni Montaggio

Send To OneMNote 2016

Microsoft XPS Document Writer

EEh NPISODCDF (HP LaserJet 200 color M251n) ceei 1]

tpo & por - [Awomatiche]
—|— Aggiungi una stampante Parametri motore

Riduci e adatta

Margini

Normali

elae? 1]
der - 2048 000 PR
estazioni e pié di pagi i
Fntc.tadom e pié di pagina Cabina
Disattivati

Fotocellula

Stampa Annulla

Parametri - Stampa
Stampante

Microsoft Print to PDF

» Consenti all'app di modificare le
prefere di stampa personali Parametri

: Maontaggio
Orientamento

Verticale

Pagine

Tutte le pagine

Scala
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C2P-CNR : Ispezione quadro - IQ
C2P-CRM : Ispezione quadro salita - IQS
C2P-CRD : Ispezione quadro discesa - IQD
C3P-POM : Chiave Autorizzazione - AT
C4P-EL1 : Ispezione fossa - IF

C4P-EL2 : Ispezione fossa salita - IFS
C4P-EL3 : Ispezione fossa discesa - IFD
C4P-EL4 : Controllo contattore ISO-KMS5 1
C4P-ELS5 : Controllo zona porte - ISO
C8P-BPM7 : Bypass porte - DSBD
C9P-BPDO : Pulsante di salita 0
CYP-BPDI : Pulsante discesa 1

CYP-BPD2 : Pulsante discesa 2

C9P-BPD3 : Pulsante discesa 3

C9P-BPD4 : Pulsante discesa 4

CS5P-AUXI : Info contattore KM 1
CSP-AUX2 : Info ispezione cabina
C5P-AUX3 : Info ispezione fossa

C5P-AUX4 : Info ispezione quadro

* C12P-LUM : Output luci vano
* C18P-EMLI : Contaftore - KM1
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X6-E1 : Finecorsa apertura - FOA

X6-E2 : Finecorsa chiusura - FFA / Input report 1
X6-E3 : Costola mobile A - CHCA

X6-E3A : Termica porta A

X7-E4 : Fotocellula - CEA

X7-E4A : Diagnosi fotocellula A

X8-E5 : Entrée-Shunt Porte Fermeture A
X10-ES : Ispezione cabina discesa - ICD
X10.F10 - Tanezions cahina salita - €T
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C3P-FLM : Freccia direzione salita ai piani per sistema parallelo
C3P-FLD : Freccia direzione discesa ai piani per sistema parallelo

C5P-AUXS : Comando ripescaggio / preapertura - KMS 1
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QI Touch

+ C2P-CNR : Ispezione quadro - IQ

* C2P-CRM : Ispezione quadro salita - IQS

+ C2P-CRD : Ispezione quadro discesa - IQD
+ C3P-POM : Chiave Autonizzazione - AT

+ C4P-EL1 : Ispezione fossa - IF

* C4P-EL2 : Ispezione fossa salita - IFS

* C4P-EL3 : Ispezione fossa discesa - IFD

+ C4P-EL4 : Controllo contattore ISO-KMS5 1
+ C4P-EL5 : Controllo zona porte - ISO

* CE8P-BPMY7 : Bypass porte - DSBD

+ C9P-BPDO : Pulsante di salita 0

+ C9P-BPD1 : Pulsante discesa 1

+ C9P-BPD2 : Pulsante discesa 2

* C9P-BPD3 : Pulsante discesa 3

+ C9P-BPD4 : Pulsante discesa 4

+ C5P-AUXI1 : Info contattore KM 1
+ C5P-AUX2 : Info ispezione cabina
* C5P-AUX3 : Info ispezione fossa

+ C5P-AUX4 : Info ispezione quadro

+ C12P-LUM : Output luci vano
+ C18P-KM.I : Contattore - KM1

Scheda tetto cabina

* X6-E1 : Finecorsa apertura - FOA

X6-E2 : Finecorsa chiusura - FFA / Input report 1
* X6-E3 : Costola mobile A - CHCA

X6-E3A : Termica porta A

X7-E4 : Fotocellula - CEA

* X7-E4A : Diagnosi fotocellula A

* X8-ES5 : Entrée-Shunt Porte Fermeture A
X10-E9 - Ispezione cabina discesa - ICD
X10-E10 - Tsnezinne cahina salita - IC:

* C3P-FLM : Freccia direzione salita ai piani per sistema parallelo
+ C3P-FLD : Freccia direzione discesa ai piani per sistema parallelo [ZRvAenn

* C5P-AUXS : Comando ripescaggio / preapertura - KMS5 1
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